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Данное издание является практическим пособием по применению различных интерфейсов для 
подключения аналоговых периферийных устройств к компьютерам, микропроцессорам и микро-
контроллерам. Раскрывается специфика применения таких интерфейсов, как I2С, SPI/Microware, 
SMBus, RS-232/485/422, токовая петля 4-20 мА и др. Дается обзор большого количества современ-
ных датчиков: температурных, оптических, ПЗС, магнитных, тензодатчиков и т. д. Подробно опи-
сываются контроллеры, АЦП и ЦАПы, их элементы — УВХ, ИОН, кодеки, энкодеры. Рассмотре-
ны исполнительные устройства — двигатели, терморегуляторы — и вопросы их управления в со-
ставе систем автоматического управления различного типа (релейного, пропорционального и 
ПИД). Книга снабжена иллюстрациями, наглядно представляющими аппаратные и программные 
особенности применения элементов аналоговой и цифровой техники. 

Заинтересует не только начинающих радиолюбителей, но и специалистов, имеющих стаж рабо-
ты с аналоговой и цифровой техникой, а также студентов технических колледжей и вузов. 
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